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Bu derste dgrenciye; is sagligi ve guvenligi tedbirlerini alarak giris ve c¢ikis
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Robotik igin mikrodenetleyici kart kavramlarini listeleyebilme
Mikrodenetleyici kart programlama uygulamalari yapabilme
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OGRENME
KANITLARI

(Olgme ve

Degerlendirme)

Bu derste 06grenci performansini  belilemeye yodnelik calismalar
degerlendirilirken dereceli puanlama anahtari veya kontrol listesi gibi 6lgme
araclari tercih edilebilir. Devre simulasyonu olusturma, devre elemanlarini
kullanma, devreye uygun kod yazma kontrol listesi ile degerlendirme
yapilabilir. Devreye uygun kod yazimi ve sensoérleri kullanarak Urin ortaya
¢ikarma uygulamalarinda mantiksal akis ve sonuca dair 6grenme kanitlari
tanilayici dallanmis agag, gozlem formu, derecelendirme o6lgegi ve kontrol
listesi ile detaylandirilabilir. Uygulamalarda dlgme siireci, 6grencilerin is saghgi
ve guvenligi kurallarina uyumlari ve programlari kullanimlarina gore
yapilandirilabilir. Bu 6lgme ydntemleri, strecin her agsamasinda geri bildirim
saglamak ve o6grencilerin gelisimlerini sistematik bir sekilde izlemek igin
kullanilabilir.

OGRENME-
OGRETME
YASANTILARI

Temel Kabuller On Degerlendirme Koépriu Kurma
Ogrencilerin temel | Ogrencilerin mevcut bilgi | Ogrencilerin, robotik
bilgisayar kullanim | ve  becerilerini  ortaya | ve kodlama
becerilerine, temel | ¢cikarmak amaciyla | konularindaki bilgi ve




programlama mantidina,
temel elektrik-elektronik
kavramlarina ve basit

tanilayici dallanmis agac¢
kullanilabilir. Ayrica, basit
bir programin mantiksal

deneyimlerini
gunimizin
teknolojik gelismeleri

devre elemanlarinin | akisi ve temel devre | (nesnelerin interneti,
islevleri hakkinda bilgi | elemanlarinin baglanti | otomasyon
sahibi oldugu kabul | semalari Uzerine kisa | sistemleri)
edilmektedir. cevapli  sorular veya | baglaminda sinif igi
eslestirme testleri | tartisma ile
uygulanabilir. iligkilendirmeleri
saglanabilir. Robotik

uygulamalarin gunlak
yasamdaki (akilli ev
sistemleri, endustriyel
robotlar) ve meslek
alanlarindaki etkileri,
onemi  ve islevi
hakkinda farkindalik
kazandiracak  kisa
videolar/sunumlar

izlettirilerek bu
konular hakkinda
konusmalari
istenebilir.

Ogrenme Ogretme Uygulamalari

Robotik igin Mikrodenetleyici Kart: Mikrodenetleyici kartin yapisi ve gesitleri
gorsellerle aciklanir. Mikrodenetleyici kartlarla yapilacak gercek hayat
uygulamalari kisa bir video veya Ornek gorsellerle sunulur. Ardindan
ogrencilerin mikrodenetleyici kart uygulamalari ile ilgili arastirma yapilarak
bunlar hakkinda kisa bir rapor hazirlamalari beklenir. Hazirlanan raporlar
dereceli puanlama anahtari ile degerlendirilebilir (OB2) (D3.4). Robot ve
egitsel robot tiirleri hakkinda temel bilgiler sunulur. Ogrencilerden, egitsel robot
tarleriyle ilgili arastirma yaparak sunum yapmalari beklenir. (D3.3, E1.1, OB2).
Robot gévdesi, motor, motor siriicl kartlari, sensdr ve kablosuz erisim kartlari
gibi mekanik/elektromekanik ve elektronik bilesenler agiklanir. Ogrencilerden,
robot tirlerinin mekanik/elektromekanik pargalarini iceren poster hazirlamalari
beklenir. Hazirlanan igerikler, 6grencilerin merakini (E1.1) ve analiz etme
becerilerini (KB2.4) gelistirmeleri igin tesvik edilir (KB2.4, D3.3). Bu 6grenme
biriminde yer alan uygulama suregleri ve Urunler kontrol listesi, dereceli
puanlama anahtari veya derecelendirme 0Olcegi kullanilarak degerlendirilebilir.
Slre¢ akran ve 0z degerlendirme formlari ile desteklenebilir. Hazirlanan tim
degerlendirme materyalleri dijital ortamda bulundurulur.

Mikrodenetleyici Kart Programlama: Mikrodenetleyici kart yaziliminin
kurulumu adim adim agiklanir ve uygulama yaptirilir. Bilgisayarla kart
arasindaki baglantt adimlari ve program vyukleme sireci gosterilir.
Ogrencilerden, mikrodenetleyici karta program yiikleme uygulamasini
yapmalari beklenir (OB2, D3.1). Mikrodenetleyici kart drnek led uygulamasi
Uzerinden program kodlari ve gelistirme ortaminin s6z dizimi kurallari agiklanir.
Breadboard ve LED yapisi gosterilir. Ogrencilerden, 2 farkli LED'in sirasiyla
yanmasini saglayan uygulamadan baglayarak, 5 farkli LED'in belirli bir siraya
gOre yanma uygulamasini yapmalari beklenir. Bu uygulamalarda problem
¢6zme becerileri (MAB2.1) desteklenir. Cevrim ici devre tasarim programi ile
trafik lambasi kontrolii uygulamasi gésterilir. Ogrencilerden, trafik i1siklari ve
yaya sinyalizasyonu uygulamasini yapmalari beklenir(D16.3) (SDB3.1). Dijital
portlarin kullanimi, anahtar ve buton gesitleri agiklanir. Ogrencilerden, anahtar
ile dijital giris uygulamasi ve LED’lerin yanma sirasinin anahtar vasitasiyla
degistiriimesi uygulamasini yapmalari beklenir.(KB2.4) desteklenir. Gelistirme
ortaminda operatérler, degiskenler ve fonksiyonlar agiklanir. Potansiyometre
gibi analog girig elemanlarinin kullanimi érneklerle gésterilir. Ogrencilerden,




potansiyometre ile LED’lerin yanip sénme hizinin ayarlanmasi uygulamasini
yapmalari beklenir (KB3.2, MAB2.1). LDR (isik sensorii) devre elemaninin
kullanimi agiklanir. Ogrencilerden, LDR ile ortamdaki isik siddetinin 8lgiimi
uygulamasi ve ultrasonik mesafe sensoéri ile arag park sensérii uygulamasi
yapmalari beklenir. (D3.4) Analog ¢ikis (PWM) ve 7 segment led kullanimi
aciklanir. Ogrencilerden, 7 segment display led ile ileri-geri sayici uygulamasi
yapmalari beklenir (TSRMAB1.1). Ultrasonik mesafe sensoérinitn kullanimi
aciklanir. Ogrencilerden, ultrasonik mesafe sensérii ile arag park sensérii
uygulamasi yapmalari beklenir.(D3.4, E3.3, D16.3) Servo motor, IR alici
sensér ve uzaktan kumanda kullanimi agiklanir. Kumanda tuslarinin
Hexadesimal kargiliginin  bulunmasi gosterilir.  Ogrencilerden, uzaktan
kumanda ile servo motor kontrol uygulamasi yapmalari istenir. Uygulamalar,
ogrencilerin tasarimi Grtine donustirme (TSRMAB1.2) becerilerini gelistirecek
sekilde yapilandiriir. Bu 6drenme biriminde yer alan uygulama suregleri
ve Urlnler kontrol listesi, dereceli puanlama anahtari veya derecelendirme
Olcegi kullanilarak degerlendirilebilir. Stire¢ akran ve 6z degerlendirme formlari
ile desteklenebilir. Hazirlanan tim degerlendirme materyalleri dijital ortamda
bulundurulur.

Robot Tabanli Proje:Egitsel robot bilesenleri aciklanir. Robot gdvdesi, motor,
tekerlek, sensdr ve siriict kartlarinin montaj adimlarini gésterilir. Ogrenciler,
robotun mekanik ve elektronik bilesenlerinin montajini yapar. Bu slrecte
Ogrencilerin taslak olusturma (TSRMAB1.1) ve ekip iginde goérev bilinciyle
hareket etme (D16.3) becerileri desteklenir. Robotun programlanmasi (ileriye,
geriye, saga, sola hareket) uygulamalari gésterilir. Ogrencilerden, robotu
verilen ydnergeye gbre hareket ettirme uygulamasini yapmalari
beklenir.(KB2.4). Cizgi izleme sensdrleri ile robot kontroli uygulamasi
aciklanir. Ogrencilerden, robot gévdesine gizgi sensérleri baglayarak, cizgi
izleyen robot uygulamasi yapmalari beklenir. Bu kapsamli uygulama,
ogrencilerin yaraticilik (E3.3) ve problem ¢ézme (MAB2.1) yeteneklerini
birlestirir (TSRMAB1.2). Bluetooth modili ve bluetooth modili ile robot
kontrolii uygulamasi adim adim agiklanir. Ogrencilerden, Bluetooth modiilii ile
robot kontrol uygulamasi yapmalari istenir. Bu ¢alisma, 6grencilerin uyum
becerilerini (SDB3.1) ve arkadaslarina destek olma (D4.1) gibi degerleri
kullanmalarini tesvik eder. Uygulama 6grencilerin tasarimi Grline dénustirme
(TSRMAB1.2) ve meraklarini (E1.1) canli tutma sureglerini yansitir. Bu
6drenme biriminde yer alan uygulama suregleri ve Urlnler kontrol listesi,
dereceli puanlama anahtari veya derecelendirme &lcedi kullanilarak
de@erlendirilebilir. Sure¢ akran ve 06z degerlendirme formlari ile
desteklenebilir.Hazirlanan tum degerlendirme materyalleri dijital ortamda
bulundurulur.

OGRENME
OGRETME
ORTAM VE
DONANIMI

Ortam: Bilgisayar Teknolojileri Laboratuvari

Donanim: Etkilesimli tahta / projeksiyon, bilgisayar, akilli tahta, yazilim
programlari, Mikrodenetleyici kart ve elektronik kompanentler, kablolar, el
aletleri vb. ara¢ gere¢ saglanmalidir.

OGRENME BiRiMi
/ MODUL VE
SURE TABLOSU

s T . OGRENME BIRIMi /
OGRENME BIRIMI / MODUL MODUL SURESI
Robotik igin Mikrodenetleyici Kart 40/14
Mikrodenetleyici Kart Programlama 40/36
Robot Tabanl Proje Gelistirme 40/22
Uygulamalari
Toplam 120/72




OGRENME BIRIMi /
MoDUL

OGRENME GIKTISI GRUBU VE

ACIKLAMALARI

ICERIK GERCEVESI

Robotik igin
Mikrodenetleyici
Kart

Robotik igin
mikrodenetleyici
kart kavramlarini
listeleyebilme

Mikrodenetleyici kart yapisini
aciklar.

Mikrodenetleyici kartin
fiziksel yapisi agiklanir.
Mikrodenetleyici kart
cesitleri agiklanir.
Online ¢izim programi
kurulumu yaptirilir.

Robot tiirlerini agiklar.

Robot kavrami agiklanir.
Robot gesitleri agiklanir.
Egitsel robotlar ele alinir.

Robotta
mekanik/elektromekanik
bilesenleri listeler

Robot gévdeleri aciklanir.
Motor kavrami agiklanir.
Robot bilesenleri listelenir.

Robotta elektronik bilegenleri
listeler
Motor surlcu kartlari
kavrami agiklanir.
Sensor kavrami agiklanir.
Kablosuz erisim kartlari
kavrami agiklanir.

Mikrodenetleyici Kart
Robot Tiirleri

Robotta
Mekanik/Elektromeka
nik Bilesenleri

Robot Elektronik
Bilesenleri

Mikrodenetleyici
Kart Programlama

Mikrodenetleyici
kart
programlama
uygulamalari
yapabilme

Sistem gereksinimlerine

uygun mikrodenetleyici kart

yazilimi kurulumunu yapar.
Mikrodenetleyici kart
yazilimi aciklanir.
Mikrodenetleyici kart
yazilimi kurulumu yaptirilir.

Bilgisayarla mikrodenetleyici
kart arasinda uygun
yontemlerle baglanti
olusturur.
Bilgisayar ile
mikrodenetleyici arasinda
baglanti olusturmak igin
gerekli olan adimlar
aciklanir.
Blink 6rnek uygulamasi
acllma islemi yaptirilir.
Blink 6rnek uygulamasinin
program kodlari
aciklanir.Mikrodenetleyici
kart cesitleri agiklanir.
Mikrodenetleyici kart
baglanti portunun segilmesi

Mikrodenetleyici Kart
Yazilimi

Bilgisayarla
Mikrodenetleyici Kart
Arasinda Baglanti
Yoéntemleri

Gelistirme Ortami

Gelistirme Ortaminda
Operatorler

Gelistirme Ortaminda
Degiskenler

Gelistirme Ortaminda
Fonksiyonlar

Seri iletisim
Yontemleri

Gelistirme Ortaminda
Ortak Kiitiiphaneler




yaptirilir.
Mikrodenetleyici karta
programin yuklenmesi
yaptirilir.

Gelistirme ortami s6z dizimi

kurallarini programa uygun

sekilde kullanur.
S6z dizim kurallar
aciklanir.
LED yapisi agiklanir.
Breadboard kullanimi
agiklanir.
Mikrodenetleyici kart ile 1
LED’li uygulamanin ¢alisma
mantigi agiklanir.
Breadboarda gerekli devre
elemanlarinin takilmasi
islemi yaptirihr.
Mikrodenetleyici kart ile 2, 5
ve 7 LED’li uygulamalar
yaptirihr.
Mikrodenetleyici kart ile
trafik lambasi kontrolu
uygulamasi igin
Tinkercadgizimi yaptirilir.
Mikrodenetleyici kart ile
trafik lambasi uygulamasi
uygun devre elemanlarinin
takilmasi yaptirilir.
Trafik lambasi uygulama
kodlarinin ¢alistiriimasi
yaptirilir.
Mikrodenetleyici kartin
dijital portlarinin kullanimi
agiklanir.
Anahtar gesitleri agiklanir.
Anahtar ile dijital giris
uygulama devresini
Tinkercad ile yaptirilir.
Anahtar ile dijital girig
uygulamasinin elektriksel
devresinin gosterimi
yaptirilir.
Anahtar ile dijital girig
uygulamasi program
kodlari yaptirilir.
Buton cgesitleri agiklanir.
Buton ile dijital giris
uygulamasi breadboard
devresinin Tinkercad ile
cizdirilmesi yaptirilir.
Buton ile dijital girig
uygulamasinin elektriksel
devre elemanlarinin
takilmasi yaptirilir.
Buton ile dijital giris
uygulamasinin program
kodlari yaptirilir.




Operatorleri gelistirilen

programa uygun sekilde

kullanir.
Gelistirme ortaminda
operatorlerin kullanimi
aciklanir.
Mikrodenetleyici kart ile
analog giris uygulamasi
ornek Uzerinde agiklanir.
Potansiyometre ile analog
giris uygulamasinin devre
Gizimini Tinkercad
programinda yaptirilir.
Analog giris 6rnek
uygulamasi Uzerinde
durulur.
Seri Port ekraninda ciktisi
olan analog giris 6rnek
uygulamasinin kodlari
yaptirilir.
Potansiyometre ile
LED’lerin yanma hizini
ayarlama devresi gizimi
yaptirihr.
Devrenin ¢gizimine gore
elemanlar taktirilarak
calistirma islemi yaptirilir.
Potansiyometre ile
LED’lerin yanip-sdnme
hizini ayarlayan uygulama
kodlari yaptirilir.
Potansiyometre seviyesinin
LED ile g6sterilmesi
uygulamasi devre gizimi
yaptirihr.
Potansiyometre seviyesinin
LED ile gdsterilmesi
devresinin kodlari yaptirilir.
LDR ile 1s1k seviyesinin
Ol¢ulip LED’ler ile gbsteren
uygulamanin devre gizimi
yaptirilir.
LDR ile 1sik seviyesinin
Olgulip LED’ler ile gOsteren
uygulamanin devre
elemanlari yerlestirmesi
yaptirihr.
Analog ¢ikis (PWM)
kavrami agiklanir.
Potansiyometreden alinan
analog bilgiyle analog ¢ikis
Uzerinden LED parlakligi
uygulamasinin devre gizimi
yaptirilir.
Devrenin elemanlarinin
yerlestiriimesi yaptirilir.
RGB LED yapisi agiklanir.
Mikrodenetleyici kart ile
RGB LED uygulamasi
devresi yaptirilir.




Devrenin elemanlarinin
yerlestiriimesini yaptirir.
Buzzer gesitleri agiklanir.
MikrodenetleyicideBuzzer
devre kurulumu agiklanir.
MikrodenetleyicideBuzzer
devre kodlari yaptirilir.

Degiskenleri gelistirilen
programa uygun sekilde
kullanir.
Geligtirme ortaminda
degiskenler kavrami
aciklanir.
Dizilerin kullanimi agiklanir.
5 Elemanli sensorler dizisi
aciklanir.
Cok boyutlu diziler
(matrisler) agiklanir.
Ornek uygulama ile seri
portta ¢ikti alma yaptirilir.

Fonksiyonlar gelistirilen

programa uygun sekilde

kullanir.
Gelistirme ortaminda
fonksiyonlarin kullanimi
aciklanir.
Segmentdisplay devre
elemani agiklanir.
Mikrodenetleyici Kart ile 7
SegmentDisplay
Uygulamasi igin devre
Gizimi yaptirihr.
Mikrodenetleyici Kart ile 7
SegmentDisplay
Uygulamasi igin kodlama
yaptirilir.
HC-SRO04 olarak da bilinen
ultrasonik mesafe sensori
aciklanir.
Mikrodenetleyici Kart ile
Mesafe Sensori
Uygulamasi devre ¢izimi
yaptirihr.
Mikrodenetleyici Kart ile
Mesafe Sensori
Uygulamasi kodlari
yaptirilir.

Seri iletisim yontemlerini
gelistirilen programa uygun
sekilde kullanir.

Seri port ekrani agiklanir.
Serial Port baglanti hatasi
¢6zUmu agiklanir.

Serial portta ¢iktisi olan
ornek uygulama yaptirilir.




Ortam kiitiiphanelerini
gelistirilen programa uygun
sekilde kullanir.
Kutuphanedeki kitaplara
nasil ulasilacag Uzerinde
durulur.
Kod ile ortam kutiphanesi
eklenmesi agiklanir.
Uzaktan Kumanda ile RGB
LED Uygulamasi devre
Gizimi yaptirihr.
Devre elemanlarinin
takilmasi yaptirilir.
IRremote kitapliginin
eklenmesi agiklanir.
Uzaktan Kumanda ile RGB
LED Uygulama kodlarini
yaptirilir.
Uzaktan Kumanda ile 7
SegmentDisplay
Uygulamasi devre ¢izimi
yaptirihr.
Uzaktan Kumanda ile 7
SegmentDisplay
Uygulamasi kodlari
yaptirilir.
Servo motor elemaninin
kullanimi agiklanir.
Servo motorlarin uygulama
kartina takilmasi yaptirilir.
Servo motor uygulama
kodlari yaptirilir.

Bireysel veya toplumsal
soruna ¢6zim lreten 6zgiin
bir proje gelistirir.
Egitsel robot bilesenleri
aciklanir.
Robot gdvdesi birlestirme
yaptirihr.
Motor montaji yaptirilir.
Tekerlek montaji yaptirilir.
Motor Surticu devre karti

aciklanir.
Robot tabanl Mesafe sensdri montajl
Robot Tabanl proje gelistirme yaptirihr. Ozgiin Proje
Proje Gelistirme uygulamalari Cizgi izleme sensori
yapabilme montaji yaptirilir. Proje Sunumu

IR alici montaji yaptirilir.
Enerji kaynagi montaji
yaptirihr.

Egitsel robotun devre
semasi yaptirilir.

Egitsel robotun montaji
yaptirilir.

Egitsel robotun
programlanma uygulamasi
yaptirilir.

Proje sunumu yapar.




Egditsel robotun uzaktan
kumanda ile kontroli
uygulamasi yaptirilir.
Egitsel robot ile engelden
kagma uygulamasi
yaptirilir.

Egitsel robot ile ¢izgi izleme
uygulamasi yaptirilr.
Egitsel robotun Bluetooth
ile kontrolu uygulamasi
yaptirihr.

UYGULAMA FAALIYETLERI/TEMRINLER

Uygulama faaliyeti/temrinler; ders kazanimina uygun olarak okulun fiziki kapasitesi ve donatimi,
ogrenci sayisi goz onitnde bulundurularak en fazla uygulama faaliyeti/temrini yaptiracak sekilde
meslek alan ztiimre 6gretmenler kurulu tarafindan segilir. Meslek alan ziimre 6gretmenleri tarafindan
asagida yer alan temrinlerden farkli temrinlerin uygulanmasina karar verilebilir.

OGRENME BIiRIMi / . . . ILISKILI
MODUL UYGULAMA FAALIYETLERI/ TEMRINLER BILESENLER
Mikrodenetleyici yapisina iligkin bulmaca E1.1. Merak
uygulamasini yapmak KB2.4. Goziimleme
. Egitsel robot tirleriyle ilgili arastirma yaparak Becerisi
Robotik Igin sunum yapmak D3.3. Arastirmaci ve

Mikrodenetleyici Kart

Robot tirlerinin mekanik/elektromekanik
pargalarini iceren poster hazirlamak

Robot tarlerinin elektronik pargalarini iceren
sunu hazirlamak

sorgulayici olmak

OB2. Dijital Okuryazarlik
SDB1.2. Kendini
Duzenleme

Mikrodenetleyici Kart
Uygulamalari

Mikrodenetleyici kart yaziliminin kurulumunu
yapmak

Mikrodenetleyici karta program yuklemek

2 farkli LED’in sirasiyla yanmasini saglayan
uygulamayi yapmak

5 farkl LED’in belirli bir siraya gére yanma
uygulamasini yapmak

Trafik i1siklari ve yaya sinyalizasyonu
uygulamasini yapmak

Anahtar ile dijital giris uygulamasini yapmak
LED’lerin yanma sirasinin anahtar vasitasiyla
degistiriimesi uygulamasini yapmak

Seri port ekranina mesaj yazdiran programi
yapmak

Potansiyometre ile analog giris uygulamasi
yapmak

Potansiyometre ile LED’lerin yanip sbnme
hizinin ayarlanmasi uygulamasini yapmak
LDR ile ortamdaki 1sik siddetinin dlgimi
uygulamasi yapmak

7 segmentdisplayled ile ileri-geri sayici
uygulamasi yapmak

Ultrasonik mesafe sensori ile arag park
sensori uygulamasi yapmak

E3.3. Yaraticilik

KB2.4. Cozimleme
Becerisi

KB3.2. Problem Coézme
Becerisi

D3.1. Azimli olmak
D3.4. Calismalarda aktif
rol almak

D16.3. Gorev bilincine
sahip olmak

OB2. Dijital Okuryazarlik
SDB3.1. Uyum Becerisi
MAB2.1.Matematiksel
Cozimler Gelistirme
TSRMAB1.1. Taslak
Olusturma
TSRMAB1.2. Tasarimi
Uriine Dénistiirme




Uzaktan kumanda ile servo motor kontrol
uygulamasi yapmak

E3.3. Yaraticilik
KB2.4. Cézimleme

Becerisi
Robotun mekanik ve elektronik bilesenlerinin D4.1. Arkadaglarina
montajini yapmak destek olmak
. Robotu verilen yonergeye gore hareket ettirme | D16.3. Gorev bilincine
EZEOt. Tabanli Proje uygulamasi yapmak sahip olmak
stirme - SN A .
Uygulamalari R_ob_o_t gbvdesine ¢izgi sensorleri baglayarak, SDB3.1. Uyum B(_acer|S|
Gizgi izleyen robot uygulamasi yapmak MAB2.1.Matematiksel
Bluetooth modiilii ile robot kontrol uygulamasi Cozumler Gelistirme
yapmak TSRMAB1.1. Taslak
Olusturma

TSRMAB1.2. Tasarimi
Uriine Dénlstiirme

DERSIN UYGULANMASINA iLISKIN AGIKLAMALAR

Her 6grencinin uygulama yapabilmesi i¢in uygun ortam olusturulur.

Uygulama faaliyetlerinde is sagligi ve guvenligine iliskin risk ve tehlike olusturabilecek her turll
duruma karsi tedbirler alinir.

Ders islenirken 6grencilerde birlikte is yapabilme, kendini ifade edebilme, sorumluluk bilinci, 6z giiven
vb. deger, tutum ve davraniglari 6n plana gikaran etkinliklere yer verilmelidir. Bu etkinliklerde beyin
firtinasi, grup tartismasi, diz anlatim, soru cevap, érnek olay incelemesi gibi yontem ve teknikler
kullanilir.

Anlatim ve 6rnek galismalardan sonra dersin 6grenme c¢iktilarinin 6drencide pekistiriimesi amaciyla
birden fazla uygulama faaliyeti yapilmasi istenir.

Ahilik kdltdrane iliskin degerler ile programlar arasi bilesenler altindaki “Degerler” eslestirilerek
6grenme ve 6gretme faaliyetleri icinde 6drenciye verilmelidir.

Ogrencilerden kendi glivenlik gdzlemlerini paylasmalari istenir.




