DERS BiLGi FORMU

DERSIN ADI

ILERi ROBOT KOL UYGULAMALARI

DERSIN SINIFI

11-12. Sinif

DERSIN SURESI

Haftalik 3 Ders Saati

DERSIN AMACI

Bu derste 6grenciye; is saghgl ve glivenligi tedbirlerini alarak endistriyel
robotlar ile kaynak ve boya uygulamalari yapma ile ilgili bilgi ve becerilerin
kazandirilmasi amaglanmaktadir.

DERSIN OGRENME
KAZANIMLARI

1. s saghg: ve giivenligi tedbirleri dogrultusunda robot kol ile kaynak
Uygulamalarini yapar.

2. s saghgi ve guvenligi tedbirleri dogrultusunda robot kol ile boyama
Uygulamalarini yapar.

EGITIM-OGRETIM

Ortam: Fabrika Otomasyon Laboratuvari
uygulamalari laboratuvari.

ve/lveya kaynak ve boya

ORI VIZ Donanim: Endustriyel robotlar, boya efektori, kaynak efektori, kumpas
DONANIMI ) o

mikrometre ve bilgisayar

Bu derste; 0&grenci performansi belirlemeye ydnelik c¢alismalar

degerlendirilirken; gbzlem formu, derecelendirme o6lgcedi ve dereceli
OLCME VE puanlama anahtari, kontrol listesi gibi dlgme araglarindan uygun olanlar

DEGERLENDIRME

secilerek kullanilabilir. Bunun yaninda 6z degerlendirme ve akran
degerlendirme formlari kullanilarak 6grencilerin, 6gretimin sire¢ boyutuna
katilmalari saglanabilir.

OGRENME BiRiMI | 2200V | DERS SAATI ORAN (%)
Robot kol ile
KAZANIM SAYISI VE | kaynak 2 54 % 50
SURE TABLOSU Uygulamalar
Robot kol ile boya > 54 % 50
Uygulamalari
TOPLAM 108 100

OGRENME BiRiMmi

KONULAR
ACIKLAMALARI

OGRENME BIRIMi KAZANIMLARI ve KAZANIM

Robot kol ile kaynak
Uygulamalari

1- Robot Kolu kaynak i¢in
hazirlamak.

2- Robot kol ile kaynak
islemi igin programlamak

1- Robot kolu kaynak yapmak igin hazirlar.

2- Robot ile kaynak yapma programini yazar.

Robot kol ile boya
Uygulamalari

1- Robot Kolu kaynak i¢in
hazirlamak.

2- Robot kol ile kaynak
islemi igin programlamak

1- Robot kolu boya yapmak i¢in hazirlar.

2- Robot ile boya yapma programini yazar.

UYGULAMA FAALIYETLERI/TEMRINLER




Uygulama faaliyeti/temrinler; ders kazanimina uygun olarak okulun fiziki kapasitesi ve donatimi, 6grenci sayisi géz
Onunde bulundurularak en fazla uygulama faaliyetitemrini yaptiracak sekilde meslek alan zimre ddretmenler kurulu
tarafindan secilir. Meslek alan zimre O6gretmenleri tarafindan asagida yer alan temrinlerden farkli temrinlerin
uygulanmasina karar verilebilir.

Robot kol ile kaynak
Uygulamalari

1- Robot kola kaynak efektoriinii baglar.

2- Robot efektori ile kaynak makinasi arasindaki baglantilari yapar.

3- Robot kolu ve baglanti ekipmanlarini kaynagin yakici etkisinden ve g¢arpmalardan
korumak icin yanmaz malzeme ile giydirir.

4- is guivenligi icin uygulama alanini giivenlik gemberine alir.

1- Robot ile kaynak yapma pozisyonlari belirler.
2- Robot ile kaynak yapma programini yazar.

3- Programi simulasyonda calistirir.

4- Programi robota yukler.

5- Robotla kaynak yapma igslemini gergeklestirir.

Robot kol ile boya
Uygulamalari

1- Robot kola boya efektériini baglar.

2- Robot efektdri ile boya makinasi arasindaki baglantilari yapar.

3- Robot kolu ve baglanti ekipmanlarini boyadan korumak igin giydirir.
4- is guvenligi icin uygulama alanini giivenlik gemberine alir.

1- Robot ile boya yapma pozisyonlari belirler.
2- Robot ile boya yapma programini yazar.

3- Programi simulasyonda c¢aligtirir.

4- Programi robota yukler.

5- Robotla boya yapma iglemini gergeklestirir.

DERSIN UYGULANMASINA ILISKIN ACIKLAMALAR

e Ogrencileri 2 gruba bédlerek uygulama yapilamasi énemlidir. Birer dénemlik rotasyon ile boya ve kaynak
uygulamalari yapiimalidir. Eger Atelyeyi 1 6gretmen yuritecek ise atelyenin kosullarina gore uygun islemden
uygulamalar yapilmalidir.

e Uygulamalar bir projeye, Uriine yonelik olursa 6grencilerin grup ¢alisma aliskanliklari gelismektedir.




