DERS BiLGi FORMU

DERSIN ADI

DENETIM SISTEMLERI

DERSIN SINIFI

11. Sinif

DERSIN SURESI

Haftalik 2 Ders Saati

DERSIN AMACI

Bu derste dgrenciye; is saghgdi ve glvenligi tedbirlerini alarak agik
cevrim kontrolil yapma, kapali ¢evrim kontroll yapma, PID (Oransal
integral Turev) ile ilgili temel kavramlar anlayarak PID kontrolii
yapma yeterliklerini kazandirmayi amaglanmaktadir.

DERSIN OGRENME
KAZANIMLARI

1. Aclik ¢evrim kontrol sistemlerini galisma prensiplerini ve elemanlarini
taniyarak agik gevrim blok semasini okur ve agiklar.

2. Kapali gevrim denetim sistemi kavramlarini ve yéntemlerini
aciklayarak kapali ¢cevrim blok semasini okur.

3. PID denetim yontemleri ve P,1,D katsayilarinin ézelliklerini agiklayarak
PID denetim sistemlerinde c¢ikis bilgileri, hata kavrami, kontrol eden ve
kontrol edilen elemanlarin 6zelliklerini agiklar.

EGITIM-OGRETIM

Ortam: Bilgisayar laboratuari, Ardisik kontrol laboratuvari

ORTAM VE Donanim : Bilgisayar, servo motorlar, elektronik devre elemanlari,
DONANIMI mikrodenetleyiciler, servo surticller, osiloskop, multimetre.
Bu derste; 6grenci performansi belirlemeye yoénelik c¢alismalar
degerlendirilirken gézlem formu, derecelendirme 6lcegi ve dereceli
OLCME VE puanlama anahtari gibi 0lgme araglarindan uygun olanlar segcilerek

DEGERLENDIRME

kullanilabilir.  Bunun vyaninda 06z degerlendirme ve akran
degerlendirme formlari kullanilarak &grencilerin, 6gretimin sureg
boyutuna katilmalari saglanabilir.

KAZANIM

. . . .
OGRENME BIRIMI SAYISI DERS SAATI ORAN (%)
Acik Cevrim
Kontroll 2 24 %33,3
KAZANIM SAYISI VE
SURE TABLOSU Kapali Cevrim
Kontroll 2 24 %33,3
PID Kontrol 2 24 %334
TOPLAM 72 100




OGRENME BiRiMmi KONULAR

OGRENME BIRIMi KAZANIMLARI ve KAZANIM
ACIKLAMALARI

Acik Cevrim Kontrolii | 1. Agik gevrim kontrolii ve
Otomatik kontrol tirlerini

2. Acik gevrim yontemleri ve

Acik ¢evrim kontrol sistemlerini galisma prensiplerini ve
elemanlarini taniyarak otomatik Gretim kontrol tdrlerini
aciklar.

e Gergek hayat teknikleri ile agik cevrim sistemi

blok semasi aciklanmalidir.
Acik ¢cevrim ydntemlerini agiklayarak agik ¢evrim blok
semasini okur ve agiklar.
e Ogrencinin agik gevrim blok semasi elamanlarini
tanimasi ve dogru sekilde ¢izmesi saglanmalidir.
Kapali Cevrim 1. Kapali ¢gevrim denetim Kapali ¢cevrim denetim sistemi kavramlarini agiklar.
Kontroli sistemi ve geri besleme e Gercek hayat teknikleri ile kapali ¢cevrim sistemi
agiklanmalidir.
2. Kapali ¢cevrim yontemleri e Geri besleme kavrami {izerinde durulmalidir.
ve blok semasi
Kapali cevrim yontemlerini ve blok semasini agiklar.
e Ogrencinin kapali gevrim blok semasi elamanlarini
tanimasi ve dogru sekilde ¢cizmesi saglanmalidir.
PID Kontrol 1. PID denetim sisteminin PID denetim yontemleri ve P,I,D katsayilarinin

ozellikleri

2. PID denetim sistemlerinde
kontrol eden ve kontrol
edilen elemanlar

Ozelliklerini agiklar.

e PID katsayilarini kullanarak hesaplamalar yapasi
saglanmalidir.

e P, Pl ve PD denetim ydntemlerinin galisma
prensiplerini ve elemanlarini agiklamasi saglanir.

PID denetim sistemlerinde ¢ikis bilgileri, hata kavrami,

kontrol eden ve kontrol edilen elemanlarin 6zelliklerini

aciklar.

e PID’de hata, geri besleme ve P,I,D katsayilari
Uzerinde durulmalidir.

UYGULAMA FAALIYETLERI/TEMRINLER

Uygulama faaliyeti/temrinler; ders kazanimina uygun olarak okulun fiziki kapasitesi ve donatimi, 6grenci sayisi g6z
oninde bulundurularak en fazla uygulama faaliyeti/temrini yaptiracak sekilde meslek alan ziimre 6gretmenler kurulu
tarafindan segilir. Meslek alan zimre o6gretmenleri tarafindan asagida yer alan temrinlerden farkli temrinlerin

uygulanmasina karar verilebilir.

Acik Cevrim Kontrolii

1. Acik gevirim kontrolle ilgili ger¢ek hayattan érnekleri arastirmak.

Kapali Cevrim
Kontroli

1. Kapal gevirim kontrolle ilgili gercek hayattan drnekleri arastirmak.




PID Kontrol 1. P,P1,PD kontrollerle ilgili arastirma yapmak.

DERSIN UYGULANMASINA iLiISKIN AGIKLAMALAR

Problem ¢6zumine otomatik kontrol teorisi ile yaklagir.

Acik cevrim teorisi ile bakis agisi gelistirir.

Problem ¢éziimiine kapali gevrim denetim sistem teorisi ile yaklasir
Kapali ¢evrim denetim sistemi ile bakis agisi gelistirir.

PID denetim sisteminin, otomasyon sistemlerindeki énemini kavrar.




