DERS BİLGİ FORMU
	DERSİN ADI
	TEMEL ROBOTİK UYGULAMALAR

	DERSİN SINIFI
	11. ve 12. Sınıf 

	DERSİN SÜRESİ
	Haftalık 7 Ders Saati

	DERSİN AMACI
	Bu derste öğrenciye; iş sağlığı ve güvenliği tedbirlerini alarak temel robotik uygulamaları yapma ile ilgili bilgi ve becerilerin kazandırılması amaçlanmaktadır.

	DERSİN ÖĞRENME KAZANIMLARI
	1. Robotik sistemlerinin özelliklerini açıklar.
2. Mikrodenetleyicilerin özelliklerini ve yapısını açıklar.
3. Mikrodenetleyicileri ilgili yazılımlarla programlar.
4. Mikrodenetleyicileri kullanarak robotik sistemi tasarlar.
5. Mikrodenetleyici ile çizgi izleyen robotu yapar.
6. Mikrodenetleyici ile sumo robotu yapar.
7. Mikrodenetleyici ile altı ayaklı robotu yapar.
8. Mikrodenetleyici ile robot kol yapar.
9. Mikrodenetleyici ile örümcek robotu yapar.
10. Mikrodenetleyici ile çeşitli robot projeleri yapar.

	EĞİTİM-ÖĞRETİM ORTAM VE DONANIMI
	Ortam: Elektronik Atölyesi ve Bilgisayar Laboratuvarı
Donanım: Akıllı tahta/projeksiyon, bilgisayar, elektronik devre elemanları, el aletleri, ölçü aletleri, iletken telleri, robotik malzemeler, mikrodenetleyici programlama yazılımı, mikrodenetleyiciler, malzeme kataloğu, vb.

	ÖLÇME VE DEĞERLENDİRME
	Bu derste; öğrenci performansı belirlemeye yönelik çalışmalar değerlendirilirken gözlem formu, derecelendirme ölçeği ve dereceli puanlama anahtarı gibi ölçme araçlarından uygun olanlar seçilerek kullanılabilir. Bunun yanında öz değerlendirme ve akran değerlendirme formları kullanılarak öğrencilerin, öğretimin süreç boyutuna katılmaları sağlanabilir.

	KAZANIM SAYISI VE SÜRE TABLOSU
	ÖĞRENME BİRİMİ 
	KAZANIM SAYISI
	DERS SAATİ
	ORAN (%)

	
	ROBOTİK SİSTEMLER
	7
	42
	16,66

	
	MİKRODENETLEYİCİLER VE DONANIMLARI
	2
	7
	2,77

	
	MİKRODENETLEYİCİ PROGRAMLAMA
	2
	49
	19,44

	
	ROBOTİK SİSTEM TASARIMI VE MONTAJI
	6
	28
	11,11

	
	ÇİZGİ İZLEYEN ROBOT PROJESİ
	5
	21
	8,33

	
	SUMO ROBOTU PROJESİ
	5
	21
	8,33

	
	ALTI AYAKLI ROBOT PROJESİ
	5
	21
	8,33

	
	ROBOT KOL PROJESİ
	5
	21
	8,33

	
	ÖRÜMCEK ROBOT PROJESİ
	5
	21
	8,33

	
	ÇEŞİTLİ ROBOT PROJELERİ
	6
	21
	8,33

	TOPLAM
	48
	252
	100













	ÖĞRENME BİRİMİ
	KONULAR
	ÖĞRENME BİRİMİ KAZANIMLARI ve KAZANIM AÇIKLAMALARI

	ROBOTİK SİSTEMLER
	1. Robotik Sistemler ve Özellikleri
2. Robot Çeşitleri
3. Robotik Sistemin Yapısı ve Çalışması
4. Robotik Sistemin Mekaniksel Parçaları
5. Robotik Sistemin Elektriksel Parçaları
6. Robotik Sistemin Aksesuarları
7. Robotik Sistemde Kullanılan Elemanlar
	1. Robotik sistemin tanımını, özelliğini açıklar.
2. Robotik sistemde kullanılan robot çeşitlerini açıklar.
3. Robotik sistemin çalışmasını açıklar.
4. Robotik sistemde kullanılan mekaniksel parçaları açıklar.
5. Robotik sistemde kullanılan elektriksel parçaları açıklar.
6. Robotik sistemde kullanılan çeşitli aksesuarları açıklar.
7. Robotik sistemde kullanılan elemanların özelliklerini açıklar.

	MİKRODENETLEYİCİLER VE DONANIMLARI
	1. Mikrodenetleyicilerin Yapısı ve Çalışması
2. Mikrodenetleyici Çeşitleri ve Donanımları
	1. Mikrodenetleyicilerin özelliklerini açıklar.
2. Mikrodenetleyicilerin çeşitlerini ve donanımlarını açıklar.

	MİKRODENETLEYİCİ PROGRAMLAMA
	1. Mikrodenetleyici Programlama Dilleri 
2. Mikrodenetleyici Programlama 

	1. Mikrodenetleyicide kullanılan programlama dillerini açıklar.
2. Mikrodenetleyici ile değişik programlama dillerinde programlama yapar.

	ROBOTİK SİSTEM TASARIMI VE MONTAJI
	1. Robotik Devre Tasarımı
2. Robotik Devre Planlama ve Yapım Aşamaları
3. Robotik Devrenin Baskı Devresi
4. Robotik Devre Montajı
5. Robotik Devre Yazılımının Hazırlanması ve Yüklenmesi
6. Robotik Devrenin Çalıştırılması ve Testi
	1. Robotik devrenin projesinin tasarımını yapar.
2. Robotik devre için gerekli planlamaları yapar.
3. Robotik devrenin baskı devresini hazırlar.
4. Robotik devrenin kartların ve malzemelerin montajlarını yapar.
5. Robotik devresinin yazılımını mikrodenetleyiciye yükler.
6. Robotik devrenin montaj sonrası gerekli testlerini yapar.

	ÇİZGİ İZLEYEN ROBOT PROJESİ
	1. Çizgi İzleyen Robot Projesinin Tasarlanması
2. Çizgi İzleyen Robot Proje Malzemelerin Temin Edilmesi
3. Çizgi İzleyen Robot Devresinin Montajı
4. Çizgi İzleyen Robota Yazılım Yükleme
5. Çizgi İzleyen Robotun Çalıştırılması ve Test Edilmesi
	1. Çizgi izleyen robot devresinin tasarımını yapar.
2. Çizgi izleyen robot devresinin malzemelerinin sağlamlıklarını kontrol eder.
3. Çizgi izleyen robotun baskı devresini hazırlar ve malzemelerini monte eder.
4. Çizgi izleyen robota yazılımı hazırlayarak yükler.
5. Çizgi izleyen robotun gerekli testlerini yapar.

	SUMO ROBOTU PROJESİ
	1. Sumo Robot Projesinin Tasarlanması
2. Sumo Robot Proje Malzemelerin Temin Edilmesi
3. Sumo Robot Devresinin Montajı
4. Sumo Robota Yazılım Yükleme
5. Sumo Robotun Çalıştırılması ve Test Edilmesi
	1. Sumo robot devresinin tasarımını yapar.
2. Sumo robot devresinin malzemelerinin sağlamlıklarını kontrol eder.
3. Sumo robotun baskı devresini hazırlar ve malzemelerini monte eder.
4. Sumo robota yazılımı hazırlayarak yükler.
5. Sumo robotun gerekli testlerini yapar.

	ALTI AYAKLI ROBOT PROJESİ
	1. Altı Ayaklı Robot Projesinin Tasarlanması
2. Altı Ayaklı Robot Proje Malzemelerin Temin Edilmesi
3. Altı Ayaklı Robot Devresinin Montajı
4. Altı Ayaklı Robota Yazılım Yükleme
5. Altı Ayaklı Robotun Çalıştırılması ve Test Edilmesi
	1. Altı ayaklı robot devresinin tasarımını yapar.
2. Altı ayaklı robot devresinin malzemelerinin sağlamlıklarını kontrol eder.
3. Altı ayaklı robotun baskı devresini hazırlar ve malzemelerini monte eder.
4. Altı ayaklı robota yazılımı hazırlayarak yükler.
5. Altı ayaklı robotun gerekli testlerini yapar.

	ROBOT KOL PROJESİ
	1. Robot Kol Projesinin Tasarlanması
2. Robot Kol Proje Malzemelerin Temin Edilmesi
3. Robot Kol Devresinin Montajı
4. Robot Kol Projesine Yazılım Yükleme
5. Robot Kolun Çalıştırılması ve Test Edilmesi
	1. Robot kol projesinin tasarımını yapar
2. Robot kol projesinin malzemelerinin sağlamlıklarını kontrol eder.
3. Robot kol projesini hazırlar ve sonrasında malzemeleri monte eder.
4. Robot kol projesinin yazılımını hazırlayarak yükler.
5. Robot kol projesinin gerekli testlerini yapar.

	ÖRÜMCEK ROBOT PROJESİ
	1. Örümcek Robot Projesinin Tasarlanması
2. Örümcek Robot Proje Malzemelerin Temin Edilmesi
3. Örümcek Robot Devresinin Montajı
4. Örümcek Robota Yazılım Yükleme
5. Örümcek Robotun Çalıştırılması ve Test Edilmesi
	1. Örümcek robotun tasarımını yapar.
2. Örümcek robotun malzemelerinin sağlamlıklarını kontrol eder.
3. Örümcek robotu hazırlar ve malzemelerini monte eder.
4. Örümcek robotun yazılımını hazırlayarak yükler.
5. Örümcek robotun gerekli testlerini yapar.

	ÇEŞİTLİ ROBOT PROJELERİ
	1. Uzaktan Kontrollü Robot Projesi
2. Engel Algılayan Robot Projesi
3. Webcam Kameralı Robot Projesi
4. Işığı Takip Eden Robot Projesi
5. Bilgisayar Kontrollü Robot Projesi
6. Yön Kontrollü Robot Projesi
	1. Uzaktan kontrollü robot projesini yapar.
2. Engel algılayan robot projesini yapar.
3. Webcam kameralı robot projesini yapar.
4. Işığı takip eden robot projesini yapar.
5. Bilgisayar kontrollü robot projesini yapar.
6. Yön kontrollü robot projesini yapar.

	UYGULAMA FAALİYETLERİ/TEMRİNLER

	[bookmark: _GoBack]Uygulama faaliyeti/temrinler; ders kazanımına uygun olarak okulun fiziki kapasitesi ve donatımı, öğrenci sayısı göz önünde bulundurularak en fazla uygulama faaliyeti/temrini yaptıracak şekilde meslek alan zümre öğretmenler kurulu tarafından seçilir. Meslek alan zümre öğretmenleri tarafından aşağıda yer alan temrinlerden farklı temrinlerin uygulanmasına karar verilebilir.

	ROBOTİK SİSTEMLER
	· Robotik sistemin kullanım alanlarını belirlemek.
· Kullanım alanlarına göre robot belirlemek.
· Robotik sistem elemanlarını belirlemek.
· Robotik sistem malzemelerini seçmek.
· Robotik sistem aksesuarlarını seçmek.
· Robotik sistem elemanlarını seçmek.

	MİKRODENETLEYİCİLER VE DONANIMLARI
	· Mikrodenetleyici seçmek.
· Mikrodenetleyici kataloglarını incelemek.
· Mikrodenetleyici donanımlarını seçmek.

	MİKRODENETLEYİCİ PROGRAMLAMA
	· Mikrodenetleyici programlarını seçmek.
· Mikrodenetleyiciyi JAL ile programlamak.
· Mikrodenetleyiciyi mBot ile programlamak.
· Mikrodenetleyiciyi Scratch ile programlamak.

	ROBOTİK SİSTEM TASARIMI VE MONTAJI
	· Robotik devrenin projesini çizmek.
· Robotik devrenin projesinin dosyasını hazırlamak.
· Robotik devre için planlama hazırlamak.
· Robotik devrenin baskı devresini hazırlamak.
· Robotik devrenin kart ve malzeme montajlarını yapmak.
· Robotik devresinin yazılımını mikrodenetleyiciye yüklemek.
· Robotik devreyi montaj sonrası çalıştırmak.

	ÇİZGİ İZLEYEN ROBOT PROJESİ
	· Çizgi izleyen robot devresini hazırlamak.
· Çizgi izleyen robot devresinin montajını yapmak.
· Çizgi izleyen robot devresini çalıştırmak.

	SUMO ROBOTU PROJESİ
	· Sumo robot devresini hazırlamak.
· Sumo robot devresinin montajını yapmak.
· Sumo robot devresini çalıştırmak.

	ALTI AYAKLI ROBOT PROJESİ
	· Altı ayaklı robot devresini hazırlamak.
· Altı ayaklı robot devresinin montajını yapmak.
· Altı ayaklı robot devresini çalıştırmak.

	ROBOT KOL PROJESİ
	· Robot kol devresini hazırlamak.
· Robot kol devresinin montajını yapmak.
· Robot kol devresini çalıştırmak.

	ÖRÜMCEK ROBOT PROJESİ
	· Örümcek robot devresini hazırlamak.
· Örümcek robot devresinin montajını yapmak.
· Örümcek robot devresini çalıştırmak.

	ÇEŞİTLİ ROBOT PROJELERİ
	· Uzaktan kontrollü robot devresini yapmak ve çalıştırmak.
· Engel algılayan robot devresini yapmak ve çalıştırmak.
· Webcam kameralı robot devresini yapmak ve çalıştırmak.
· Işığı takip eden robot devresini yapmak ve çalıştırmak.
· Bilgisayar kontrollü robot devresini yapmak ve çalıştırmak.
· Yön kontrollü robot devresini yapmak ve çalıştırmak.

	DERSİN UYGULANMASINA İLİŞKİN AÇIKLAMALAR

	· Bu derste, verilen işlemi tamamlama (tasarımı planlanan programı mikrodenetleyiciye yükleyip çalıştırma) değer, tutum ve davranışları ön plana çıkaran etkinliklere yer verilmelidir.
· Çalışma öncesi gerekli önlem ve tedbirler alınmalıdır.
· Çalışma önünde iş önlükleri giyilmelidir.
· Malzemeleri teslim almadan önce gerekli kontrolleri yapılmalıdır.



